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Instrukcja importu punktéw POI do programu AutoPilot.

Do zaimportowania bazy punktow POI niezbedny jest program "diggerQt.exe", ktory znajduje sie na stronie
www.autopilot.pl w dziale DO POBRANIA.

Krok po kroku proces importu bazy:

1. W pierwszej kolejnosci nalezy podaé¢ nazwe zaimportowanej bazy (,,Create new import”) i klikna¢ przycisk

»Next”.
2

{* Create new import ||

" Edit existing import Delete

Mamme | Crekail
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http://www.autopilot.pl/
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2. Zrozwijalnej listy wybierz rodzaj bazy z jakiej chcesz dokonac importu.
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Driver Type

I[sele-:t data zource type] ;I Froperties... |

[zelect data zource bpe]

Arclnfo Driver [SHP/DEF/SH=]

Comma Separated Walues Driver in UTF-8 encoding [C5Y]
dB aze Dnver [DBF]

Drriver for et of JPEG files containing ExIF info
taplnfo Criver [MIF /D]
Microzoft Access Driver [MDE]
Microsoft Excel Driver [<L5
QDEC [Open Databaze Connectivity]
PostareSOL wB.w & wix

S[Lite wersion 3 or above

Detailz
not available

not available
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3. Pojawi sie okno, w ktorym nalezy wskazaé sciezke do bazy (pliku).

Mopen 2l x|

Look in: I of My Computer j Qo 0 2 [ E
:' MMy Compukter Marme i |5ize |T5-'|:ue |Date Modified |
,...-JI Adam _ﬁ. A Dirive

e Dirive 2011-03-27 05:15:15
e [ Dirive 2011-03-25 10:25:30
e ! Dirive 2011-03-24 15:24:03
s F Ditive
S G Drrive
G 1) Drrive
e aBE Drrive
e At Crrive
ég bH Drive 2010-07-14 14:59:55
= Dirive 2011-03-29 05:11:59

Files of type: |MicrosoFt Excel Driver [XL5] (*.xls) ;I Cancel |

Table: I LI
A
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4. Po poprawnym wyborze w oknie wyswietli sie nastepujaca informacja:

2|

Dnver Type

Froperties. .. |

Details
File: SpeedCamT ext. tut

connected
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Kliknij przycisk ,,Next”.

5. W kolejnym oknie wybierz odpowiedni uktad wspotrzednych w jakim zapisane sa dane w importowanej bazie

punktow. W dolnej czesci ,,Source data columns” przypisz odpowiednie kolumny zawierajace wspotrzedne w
bazie.
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Coordinate system

Czech Republic - 5-42 Transformation easking rorthing
Zzech Republic - direct Krovak's Transformation & -3
Geographical coordinates [WiaS84] (angle miliseconds) longitude |akitude
Geographical coordinates [WiaSE4] (dd, ddddd=) [ongitude |akitude
Geographical coordinates [WaS84] (dd*mm'ss.s™) longitude lakitude
Geographical coordinakes [WiaSE4] (dd?rm. mmm) longitude |akitude
Great Britain - National Grid easking rorthing
Great Britain - Ordnance Survesy 05 iarid Reference

Ireland - Mational Grid easking rorthing
world - Miller cvlindrical projection x e

Source data columns

[ongitude I Dlugozc

L] L]

|atitude ISzern:nkn:nsc:

Sample of Geographical coordinates [WiGsS4] (dd.ddddd®): [longitude: 14.24594] [|atitude: 52.75995]
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Kliknij przycisk ,,Next”.

6. Wybierz ikonke dla importowanych punktow:
»single icon for all records” - jedna ikona dla catego zbioru,
,Browse icon” - przegladaj ikony,
,»lcon visibility (min scale - max scale)” - wybor zakresu widocznosci punktow na mapie,

,multiple icons determined by data of column” - mozna przypisac kilka réznych ikon dla punktow.
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CyautoPilot\digger_7_2_2S\scout.ico

jdetal x| - |1:200000 =

Kliknij przycisk ,,Next”.

7. W przypadku importowania bazy punktow nie bedacych fotoradarami wybierz ,,user data”. Zaznacz w tabeli,
ktore informacje maja by¢ widoczne na mapie (kolumna ,,Map”), a ktére w szczegotach danego punktu

(kolumna ,,Table”)
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Data source type
" user data
{* speed cameras
Additional information visibility
Check Map if wou want the source field visible along with the icon on the map and shown in table as Mame,
Select colurmns containing speed [kmfh] and azimuth [degrees] in Speed +Azinwuth field. Order of these columns is
significant.
SOUFCE NAME Map Speed+azimuth
Source column 4 | SPEED 1
Source column 5 Dir Type O
Source column & | Direction O
Source calumn 1 | Dlugos:c 1
Source column 2 | Szerokosc O
Source calumn 3 | TYPE 1
Restare this page | Mext = Cancel

Dla bazy fotoradaréw wybierz ,,speed cameras”

W przypadku zaznaczenia w tabeli ,,Map”, informacje zawarte w danej kolumnie beda widoczne na mapie.

Kliknij przycisk ,,Next”.

8. Pojawi sie okno z podsumowaniem importowanej bazy punktow.
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Import summary

MName
Fakaradary

Driver
Comma Separated Values Driver in UTF-8 encading [C5Y]

Details
File: SpeedCarmText, bxt

Source table coordinates
Geographical coordinates [WiesE4] (dd.ddddd=)

Single icon for all records

Data source bype
speed cameras

Columns
SPEED: stored inko the kable
DirType: stored into the table
Direction: stored into the table
Dlugosc: skored inko the table, longitude
Szerokosc: stored into the table, latitude
TYPE: stored inko the table
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Kliknij przycisk ,,Next”.

9. Kliknij przycisk ,,Save configuration and run import”, rozpocznie sie import bazy.
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Run import

Save configuration and run impork | |

v Compress imported data
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I diggerQt 2l x|

Hun import
| save configuration and run mport | | NNNENNRNNENRRNRENRRRRANRRRARRRNRARRNNN| 100

Dutput path iz "d:\FiNawigacje Pocket\navigator_10_1_38 europelimporthimportifotoradary. mca’
[Step #1 of B] : test 2399 abjects for reading. ..

Importing 2399 objects

[Step #2 of ] ; divide objects to plots...

[Step #3 of B] : retrieve objects positions and indices. .

[Step #4 of 5] put objectz into the tables...

[Step #5 of 5] put objects into the graphic entity files..

1 iconz copied.

Imported data waz packed to B0.2KE [to 25,1 percent].

Import finizhed

v Compress imported data
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Po zakonczeniu importu kliknij ,,Close”.
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10. Przegraj katalog ,,import” z wczesniej wybranej lokalizacji do folderu , AutoPilot” na urzadzeniu. Wewnatrz
katalogu ,,import” znajduje sie zaimportowana baza plikow (plik z rozszerzeniem ,,mca” o nazwie, jaka zostata

nadana przy tworzeniu bazy).
W przypadku importowania bazy fotoradaréw, przegraj plik ,,fotoradary.mca” do katalogu map programu

AutoPilot (zastepujac wczesniejsza wersje pliku). Po uruchomieniu programu, baza bedzie zaktualizowana.

11. Uruchom AutoPilota.

12. Wybierz w menu ikone ,,Znajdz i nawiguj”, nastepnie zaktadke ,,Ulubione”.

13. Wybierz ,,Zaimportowane”. Pojawi sie lista z zaimportowanymi bazami punktow.

pikietaz

14. Po wybraniu danej bazy mozna przeglada¢ jej zawartosc.

Mazwa obiekiu

IHIIIHH‘EF

afs[p]Flc]u]s




|§' AuTtoPiLoT

L

15. Po wybraniu punktu pojawi sie nastepujacy ekran:

12, pikistaz

Ustaw jako
poczatek

er Dodaj punkt J;:;:j Ustaw jako
- %  posredni & koniec

Pokaz na »*  Dodajdo
mapie : ulubionych




